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Uktad sterowania i zasilania ogniwem wodorowym do
zastosowania w ptatowcu bezzalogowym

Streszczenie. Projekt ukfadu sterowania i zasilania oparty na ogniwie wodorowym PEM. Ogniwo PEM podfgczone jest do
uktadu zarzgdzania zasilaniem oraz przetwornicy DC/DC.

Stowa kluczowe: wodér, ogniwo PEM, dron, ptatowiec bezzatogowy

Uktad zasilania wodorem

W technice lotniczej gtdwnym sposobem zasilania dronéw oraz innych lotniczych statkéw bezzatogowych sg
pakiety akumulatoréw. Charakteryzujg sie one niskg gestoscig energii bedacg zazwyczaj na poziomie 20-120
Wh/kg. Wykorzystanie wodoru o gestosci energii rownej 33313.9 Wh/kg moze stanowczo zwiekszy¢ ilos¢ energii
na poktadzie statku powietrznego. Projekt konstrukcji ptatowca bezzatogowego zaktada wykorzystanie ogniwa
paliwowego typu PEM (ang. Proton Exchange Membrane) o mocy znamionowej 300 W. Ogniwo jest przytgczone
do uktadu zarzadzania zasilaniem (BMS — ang. Battery Management System), ktére steruje matym pakietem
akumulatoréw dziatajgcych jako bufor i stabilizator energii wysytanej do uktadéw sterowania i komunikacji
ptatowca.
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Rys.1. Schemat blokowy ukfadu zasilania oraz sterowania

Uktad sterowania

Gtéwng jednostg napedowg jest przez bezszczotkowy silnik prgdu statego BLDC (ang. Brushless Direct-Current
Motor), napedy statecznikdw zrealizowane przez serwomotory a za komunikacje, sterowanie i telemetrie
odpowiada kontroler lotu dziatajgcy w srodowisku open-source ArduPilot.
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