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Układ sterowania i zasilania ogniwem wodorowym do 

zastosowania w płatowcu bezzałogowym 
 

Streszczenie. Projekt układu sterowania i zasilania oparty na ogniwie wodorowym PEM. Ogniwo PEM podłączone jest do 
układu zarządzania zasilaniem oraz przetwornicy DC/DC.  
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Układ zasilania wodorem 

W technice lotniczej głównym sposobem zasilania dronów oraz innych lotniczych statków bezzałogowych są 
pakiety akumulatorów. Charakteryzują się one niską gęstością energii będącą zazwyczaj na poziomie 20-120 
Wh/kg. Wykorzystanie wodoru o gęstości energii równej 33313.9 Wh/kg może stanowczo zwiększyć ilość energii 
na pokładzie statku powietrznego. Projekt konstrukcji płatowca bezzałogowego zakłada wykorzystanie ogniwa 
paliwowego typu PEM (ang. Proton Exchange Membrane) o mocy znamionowej 300 W. Ogniwo jest przyłączone 
do układu zarządzania zasilaniem (BMS – ang. Battery Management System), które steruje małym pakietem 
akumulatorów działających jako bufor i stabilizator energii wysyłanej do układów sterowania i komunikacji 
płatowca.  

 

Rys.1. Schemat blokowy układu zasilania oraz sterowania 
 
Układ sterowania 
Główną jednostą napędową jest przez bezszczotkowy silnik prądu stałego BLDC (ang. Brushless Direct-Current 
Motor), napędy stateczników zrealizowane przez serwomotory a za komunikację, sterowanie i telemetrię 
odpowiada kontroler lotu działający w środowisku open-source ArduPilot.  
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