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Projekt konstrukcji płatowca bezzałogowego zasilanego 

wodorem 
 
 

Streszczenie. Projekt konstrukcji płatowca bezzałogowego opartego na ogniwie PEM jako źródło zasilania. Przedstawiono 
konstrukcję mechaniczną kadłuba oraz powierzchni nośnych, wykonano obliczenia wytrzymałościowe  
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Konstrukcja płatowca 

Kadłub wykonany jest całkowicie w technologii FFF (ang. Fused filament fabrication) z tworzywa ABS ze 
względu na możliwość chemicznego wygładzenia powierzchni acetonem celem zmniejszenia oporu 
aerodynamicznego podczas lotu. Wewnętrzna przestrzeń jest zoptymalizowana pod kątem dostępnego miejsca. 
Skrzydła i ogon mają możliwość odłączenia, umożliwiając tym łatwiejszy transport konstrukcji.  
 
 
Konstrukcja skrzydła 

Konstrukcja skrzydła oparta jest na podłużnicach z aluminium oraz wręgach wydrukowanych z tworzywa 
ABS. Wręgi posiadają profil lotniczy ClarkY, optymalny do lotu przy niskich prędkościach. Wytrzymałość 
konstrukcji powierzchni nośnych została przebadana metodą elementów skończonych w oprogramowianiu 
Autodesk Inventor 

 

  
Rys 1. Wynik symulacji odkształceń mechanicznych skrzydła w oprogramaniu Autodesk Inventor 
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